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Kombinatorische semiotische Riander

1. Vermoge Toth (2014) kann man die selbstenthaltende Definition der
Zeichenrelation, die Bense (1979, S. 53) gegeben hatte

ZR=M->((M-0)->M-0-1))),

worin also

IZR=(M-0-1)

sowie

M-0-)o20->D)>oM-0)

gelten, auch auf die Basisdichotomie von Objekt und Zeichen
A=[Q, 7]

uibertragen, indem man diese der logischen Basisdichotomie von Position und
Negation isomorphe Relation zwischen These und Antithese in eine Synthese
einbettet, als die ein System fungiert, das sowohl das Objekt als auch sein
Zeichen als dessen Umgebung bzw. sowohl das Zeichen als auch sein Objekt
als dessen Umgebung enthalt

7* =[Z, Q]

Q* = [Q, Z].

Dadurch kann man Systeme mit nicht-leeren Randern konstruieren
2** =7, R[Z, Q], Q]

Q** =[Q, R[Q, Z], Z]],

fir die wegen vorausgesetzter Isomorphie von ZR einerseits und Z* bzw. Q*
andererseits natiirlich gilt

[Z,R[Z, Q], Q] = (1M, 0)



[, R[Q, Z],Z]] = (O, M, D).

2. Damit sind allerdings nur zwei von theoretisch vier moglichen Randern, wie
sie zwischen ) und Z bzw. Z und () einerseits sowie zwischen I und O bzw. O
und I andererseits auftreten konnen, erfafdt, denn wir bekommen ebenfalls

Z** =[Z,R[Q, Z], Q]
Q** =[Q, R[Z, Q], Z]],
so dafd sich also als Rand-Gesamtsystem ergibt
1™ = [Z,R[Z, Q], Q]
2 =[Z, R[Q, Z], Q]
1 = [Q,R[Q, Z], Z]]
2 =1[Q, R[Z, Q], Z]].

Die jeweils durch den Index 2 gekennzeichneten Systeme besitzen also
konverse Riander. Um nun die zu Z** bzw. O** isomorphen ZR-Rander zu
bestimmen, gehen wir also von den 6 moglichen Permutationen von ZR aus

ZRi = (M, 0,1)
ZR; = (M, 1, 0)
ZR3 = (0, M, 1)
ZRs = (0,1, M)
ZRs = (I, M, 0)
ZRs = (1,0, M)

und erhalten somit
ZR11 = [M[M, O], O, I]
ZR12 = [M, [0, M], O, ]

ZR13=[M, O, [0, I]]



ZRi4 = [M, O, [1, O]]
ZRis = [M, 0,1, [M, I]]
ZRi6 = [M, O, 1, I, M]]

ZR21 = [M[M, 1], ], O]
ZR22 = [M, [I, M], ], O]
L [LO]]

L10,1]]

ZR23 = [M,
[M,

ZRzs = [M, I, 0, [M, O]]
[

ZRz4 =
ZR26 = [M, ], 0, [0, M]]

ZR31 = [0[0, M], M, ]
ZR3; = [0, [M, O], M, I]
ZR33 = [0, M, [M, I]]

[0,
[
7R3 = [0, M, [I, M]]
ZRss = [0, M, ], [0, 1]]
[

ZRzs = [0, M, 1, [1, O]]

ZR41 =[0[O, 1], ], M]

ZR4+2 = [0, [1, 0], 1, M]

[
[0,
ZRy3 = [0, 1, [1, M]]
ZRus = [0,

L [M, 1]]



ZR4s =[0,1, M, [0, M]]

ZRss = [0, 1, M, [M, O]]

ZRs1 = [I[1, M], M, 0]
ZRs; = [1, [M, 1], M, O]
ZRs3 = [I, M, [M, O]]
ZRss = [I, M, [0, M]]
ZRss = [I, M, 0, [1, 0]]
ZRss = [, M, 0, [0, 1]]
ZRs1 = [I[I, O], O, M]
ZRs: = [1, [0, 1], 0, M]
ZRs3 = [1, 0, [0, M]]
ZRss = [1, 0, [M, O]]
ZRss = [1, 0, M, [1, M]]
ZRss = [1, 0, M, [M, 1]].
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